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บทคัดยอ   

งานวิจัยนี้เปนการออกแบบและสรางรถเข็นผาสะอาดของผูปวยในโรงพยาบาลขับเคล่ือนดวยมอเตอรไฟฟาขนาด
ในการออกแบบของรถเข็นผาสะอาดมีขนาด 90x 120 x 80 เซนติเมตร โครงสรางและตัวรถเข็นทําดวยวัสดุสแตนเลส สามาร
ถบรรทุก ภาระ รวมตัวรถได 2 00 กิโลกรัม  ใช มอเตอรไฟฟากระแสตรงขนาดกําลังงาน 500 วัตต 24 โวลตเปนตนกําลัง
ในการขับเคล่ือน การสงถายกําลังใชเปนเฟองโซ การทดสอบการขับเคล่ือน ทางราบและทางลาดชันไมนอยกวา 15 องศา 
ตามมาตรฐานทางลาดชันผลการทดสอบรถเข็นผาสะอาดของผูปวยในโรงพยาบาล สามารถขับเคล่ือนทางราบและขึ้นทาง
ลาดชันตามเสนทางการขนสงผาสะอาดของผูปวยในโรงพยาบาล ที่อัตราเร็วเฉล่ียไมเกิน 0.8 เมตรตอวินาที ไดเปนอยางดี 
ระยะเวลาการใชงานของแบตเตอรี่ กรณีใชงานตอเนื่องเฉล่ียเทากับ2ชั่วโมง และกรณีใชงานขนสงผาสะอาดของผูปวยตาม
เสนทางการขนสงผาสะอาดในโรงพยาบาลที่ใชทดสอบ ระยะทางไป -กลับ 300 เมตรตอรอบการขนสงโดยประมาณ 
สามารถใชงานได 5วันตอการชารจแบตเตอรี่หนึ่งครั้งกรณีแบตเตอรี่ใหม อายุการใชงานของแบตเตอรี่ที่นํามาติดตั้งเปน
แหลงจายของรถเข็นผาใชงานได 10-12 เดือนโดยเฉล่ียอยูในชวงที่ประสิทธิภาพการใชงานไดดี 
คําหลัก:รถเข็นผาผูปวย, มอเตอรไฟฟา, แบตเตอรี ่  
 
Abstract 

This research was construction design of a hospital cloth trolley driven by DC electric motor. 
The trolley dimension was 90 centimeters of wide, 120 centimeters of length and 80 centimeters of 
high. The structure was made of stainless steel Its total carrying capacity was 200 kilograms powered 
by 500-watt 24-voltage DC motor with a transmission chain sprocket. The experiment was carried out 
in a flat position and a 15-degree slope standard. The results showed that the cloth trolley with an 
electric motor was functioning efficiently in a flat position and slope cloth trolley route in hospital at 
less than 0.8 m/s of velocity. By being recharged once, the battery lasted for two hours consecutively 
and case of cloth trolley route in hospital was 300 meters for five days new battery case. Battery life 
cycle average was 10-12 monthswell performance. 
Keywords:patient cloth trolley, electric motor, battery.  
 

1. บทนํา 
เนื่องดวยโรงพยาบาลชุมชนขนาดเล็ก สวนใหญยัง

ขาดแคลนเครื่องมือและอุปกรณการใหบริการผูปวยเปน
จํานวนมาก ผูวิจัยไดลงสํารวจพื้นที่โรงพยาบาลเสริมงาม 

อําเภอเสริมงาม จังหวัดลําปาง เปนโรงพยาบาลชุมชน
ขนาดเล็ก มีจํานวนเตียงผูปวยในรวมทั้งหมด 30 เตียง 
พบวาโรงพยาบาลไดรับการจัดสรรและสนับสนุน
งบประมาณอยางจํากัด ทําใหโรงพยาบาลยังขาดแคลน
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เครื่องมือและอุปกรณในการใหบริการแกผูปวยเปน
จํานวนมาก อุปกรณที่มีอยูสวนใหญจะมีอายุการใชงานที่
นาน และดูแลตามระบบการซอมบํารุงรักษาของอุปกรณ
หรือเครื่องมือใหมีความสามารถใชงานไดไปกอน 
ประสิทธิภาพก็เปนไปตามอายุการใชงานของอุปกรณ
นั้นๆ และปจจุบันทางโรงพยาบาล ก็มีรถเข็น ผาสะอาด
ของ ผูปวยที่มีอายุการใชงานมานาน ซึ่งเปนรถเข็น
ผาสแตนเลส แบบธรรมดาที่ขับเคล่ือนดวยแรงเข็นของ
พนักงานเข็น ประสิทธภาพการใชงาน ของรถเข็นเปนการ
ซอมบํารุงใหพอใชงานได ประกอบกับเสนทางการลําเลียง
ขนสงในโรงพยาบาล เปนเสนทางที่ลาดชันและมีเนิน ทํา
ใหการเข็นรถเข็น ผาที่มีน้ําหนักมากนั้น เปนไปอยาง
ลําบากจากการศึกษา รถเข็นอาหารผูปวย [1] ซึ่งเปนการ
ขับเคล่ือนดวยมอเตอรไฟฟา ไดมีการพัฒนารถเข็นอาหาร
ผูปวยที่ขับเคล่ือนดวยมอเตอรไฟฟาสําหรับใชใน
โรงพยาบาล รถเข็นอาหารผูปวยแบบสแตนเลสขนาด  46 
ถาด น้ําหนักบรรทุกรวมกับน้ําหนักตัวรถประมาณ  220 
กิโลกรัม ทดสอบใชงานจริง ณ โรงพยาบาลมหาราช
นครศรีธรรมราช จํานวน 2 สัปดาห ผลการประเมินความ
พึงพอใจของผูปฏิบัติงานตอรถเข็นอาหาร ผูปวยที่ติดตั้ง
ระบบขับเคล่ือนดวยมอเตอรไฟฟาจากการวิจัยในครั้งนี้
อยูในระดับ 7.57 จาก 10 คะแนน และศึกษาการ
ออกแบบรถเข็นอาหารดังที่ [2] ไดนําเสนองานวิจัย
รูปแบบของรถเข็นที่ทันสมัยและมีประสิทธิภาพ สําหรับ
ใชในโรงพยาบาล เพื่อตอบสนองอุตสาหกรรมการดูแล
สุขภาพในประเทศอินเดีย  [3] ศึกษาหลักการออกแบบ
ทางกลเชน ดานความแข็งแรงของวัสดุ การออกแบบ
ชิ้นสวนใหเหมาะสมกับภาระ รวมไปถึงการเลือกใชวัสดุ
ชิ้นสวนในการสรางใหเหมาะสมกับการใชงาน และภาวะ
แวดลอมในการนําไปใชงานพื้นที่จริง  รวมถึงระบบเคล่ือน
ดวยมอเตอรไฟฟา [4]ศึกษา รถสกูตเตอร ไฟฟา
อเนกประสงคสําหรับผูปวย และคนพิการ น้ําหนักรวม
ประมาน 200 กิโลกรัม คาความเร็วสูงสุด 6 กิโลเมตรตอ
ชั่วโมง แบตเตอรี่ใชงานตอเนื่องได 1 ชั่งโมงตอการชารจ 
1 ครั้ง จากขอมูลการลงสํารวจพื้นที่โรงพยาบาลเสริมงาม 
อําเภอเสริมงาม จังหวัดลําปาง ดังขอมูลขางตนและพบ
ปญหาดังกลาวมาแลวนั้น รวมไปถึงการศึกษางานวิจัย
และทฤษฎีที่เกี่ยวของ ผูจัดทํางานวิจัยนี้มีความสนใจที่จะ
ออกแบบสรางและศึกษารถเข็น ผาสะอาด ผูปวยใน

โรงพยาบาลชุมชนขนาดเล็ก ขนาด ภาระบรรทุกไมเกิน
100กิโลกรัม  ที่ใชมอเตอรไฟฟากระแสตรงเปนตนกําลัง
ในการขับเคล่ือน และสามารถชวยผอนแรงในการ
ขับเคล่ือนทางราบ ขึ้นทางชัน ใหแกโรงพยาบาลนําไปใช
งาน และเปนการเพิ่มประสิทธิภาพในการใหบริการแก
โรงพยาบาลอีกดวย รวมถึงศึกษาพัฒนาการ
ออกแบบสรางรถเข็น ผาผูปวยในโรงพยาบาลขับเคล่ือน
ดวยมอเตอรไฟฟา กระแสตรง  และสงมอบงานวิจัยชิ้นนี้
ใหแกทางโรงพยาบาลเสริมงาม จังหวัดลําปาง นําไปใช
งานในการขนสงผาสะอาดของผูปวยในโรงพยาบาลใหเกิด
ประโยชนตอไป 

 
2. วิธีการดําเนินการวิจัย 

2.1 เงื่อนไขและรูปแบบในการออกแบบสราง 
จากขอมูลการลงสํารวจพื้นที่โรงพยาบาลเบื้องตน จึง

ไดขอมูลประกอบในการออกแบบรถเข็น ผาผูปวยดังนี้ 
โรงพยาบาลเปนโรงพยาบาลประจําอําเภอ ซึ่งมีจํานวน
เตียงผูปวยในรวมทั้งหมด 30 เตียง ฉะนั้นการออกแบบ
ขนาด รถเข็น ผาตอง สามารถ บรรทุกผาสะอาด ไดตาม
เสนทางในการขนสง ในโรงพยาบาล  ประกอบไปดวย
เสนทางราบและเสนทางชัน โดยมีความชัน ไมนอยกวา15 
องศา รวมระยะทางไป - กลับ 300เมตรโดยประมาณ ตอ 
1 รอบการขนสงกําหนดรูปแบบดังรูปภาพที่  1 ขนาด
ความกวาง 90 เซนติเมตร ความยาว120 เซนติเมตร และ
ความสูง 80 เซนติเมตร วัสดุใชเปน สแตนเลสเกรด 304 
ซึ่งมีคุณสมบัติชวยในการปกปองในการเกิดสนิมและทน
ตอการกัดกรอนจากส่ิงตางๆ ไดดี เนื่องจากรถเข็นเปน
ภาชนะบรรทุกขนสง ผาสะอาดของผูปวย  ภายในตัวรถ
แบงออกเปน 2 ชองแนวราบ สามารถบรรทุกภาระไดไม
เกิน 100 กิโลกรัม รวมน้ําหนักตัวรถแลวไมเกิน 200 
กิโลกรัม 
 

 
 
 
 

 
(ก) แบบรถเข็นผา (ข) รถเข็นผาที่สรางขื้น 

รูปภาพที่ 1 รถเข็นผาสะอาดของผูปวยที่สรางขึ้น 
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2.2 การคํานวณแรงตานการเคลื่อนที ่
การหาขนาดกําลังงานมอเตอรโดยมีขอมูลประกอบ

ในการหาดังนี้ 1) ภาระมวลรวมของรถเข็นผาขณะบรรทุก
ไมเกิน200 กิโลกรัม 2) ทางชันคิดมุมเอียงสูงสุดของ
โรงพยาบาลเสริมงามไมนอยกวา 15 องศา 3) อัตราเร็ว
ในการเคล่ือนที่ไมเกิน 0.8 m/s เปนอัตราเร็วเฉล่ียในการ
เดินของพนักงานเข็นรถเข็น ผา ในโรงพยาบาล [5] 
คํานวณหา แรงตานรวมทั้งหมด ของรถเข็น ( Rt) ไดจาก
สมการที่ (1) ในงานวิจัยนี้ไมนําแรงตานอากาศมาคิด
เนื่องจากอัตราเร็วของรถเข็นผานอยกวา 30 กิโลเมตรตอ
ชั่วโมง กําหนดใหแรงตานอากาศเทากับศูนย ( Ra = 0) 
ดังนั้นจะไดแรงตานรวมเทากับสมการที่ (2) โดยแรงตาน
การหมุนของลอ (Rr) และ แรงตานทางชัน(Rg) สามารถ
คํานวณหาไดดวยสมการที่ (3) และ (4) ตามลําดับ 
จากนั้นนําแรงตานรวม ( Rt = F) ที่ไดมาคํานวณหา
แรงบิดในการขับเคล่ือนดวยสมการที่ (5) เมื่อ r = 0.1
เมตร  โดยใชลอขนาดเสนผานศูนยกลาง 200 มิลลิเมตร 
ไดผลการคํานวณแรงตานและแรงบิดแสดงไวในตารางที่ 
1 

เมื่อKr คือสัมประสิทธิ์แรงตานการหมุนของลอ 
กําหนดใหสัมประสิทธิ์แรงตานการหมุนของลอ ชนิดและ
สภาพของถนนลาดยางและคอนกรีตสภาพพอใชคาเฉล่ีย 
Kr = 0.018, Wคือน้ําหนักของรถมีหนวยเปน N,มุม Ɵ
ทางชันใชคามุมเอียงสูงสุดของโรงพยาบาลเทากับ 15
องศา 

2.3 การคํานวณตนกําลังในการขับเคลื่อน 
 เมื่อคํานวณหาแรงตานในการเคล่ือนที่ไดแลวเปล่ียน
แรงตานเปนแรงบิดดวยสมการที่ (5) จากนั้นคํานวณหา
กําลังในการลากจูงของรถเข็นไดดวยสมการที่ (6) และ 

(7)  จากผลการคํานวณหากําลังงานมอเตอรไดเทากับ
434.48 วัตต ดังตารางที่ 1 และเลือกใชขนาดมอเตอร
กระแสตรงขนาดกําลังงานเทากับ 500 วัตต 
 

P = F.v (6) 
1 

P = T.v/r (7) 
1 

 
เมื่อP คือกําลังานของมอเตอร ,𝑣𝑣 คืออัตาเร็วที่ใชหาม

เกิน 0.8m/s เปนอัตราเร็วเฉล่ียของการเดินของพนักงาน
เข็น 
ตารางที่ 1 ตารางรายการคํานวนหากําลังงานมอเตอร 
ตัวแปร เคลื่อนท่ีทางราบ เคลื่อนท่ีทาง

ชัน15องศา 
หนวย 

m 200 200 kg 
W 1962 1962 N 
Rg - 507.80 N 
Rr 35.31 35.31 N 
Rt 35.31 543.11 N 
T 3.53 54.31 N.m 
P 28.24 434.48 W 

  
2.4อุปกรณไฟฟาและวงจรควบคุม 
2.4.1 อุปกรณไฟฟา 

การเลือกใชอุปกรณ สงกําลังและอุปกรณ ควบคุม
อุปกรณควบคุมหลักของรถเข็นผาผูปวยแสดงดังรายการ
ตอไปนี้ 1) มอเตอรไฟฟากระแสตรงขนาดกําลังงาน 500 
วัตต 24 โวลต ติดชุดเกียรทดขนาด  1:6 ความเร็วรอบ 
400 rpm จํานวน 1 ชุด 2) ชุดสงกําลังเลือกใชชุดสง
กําลังดวยเฟองโซ อัตราทดพลูเลย 1:2 จํานวน 1 ชุด 3) 
ชุดควบคุมมอเตอรไฟฟากระแสตรงขนาด 500 วัตต 24 
โวลตจํานวน 1 ชุด 4) การปรับเพิ่มอัตราเรงเลือกใชชนิด
แบบมือหมุนเรงสําหรับการปรับเพิ่มอัตราเรงจํานวน 1 
ชุด 5) ระบบเบรกเลือกใชเปนระบบเบรกไฟฟาจํานวน 1 
ชุด  6) มาตรวัดแสดงสถานะแรงดันของแบตเตอรี่จํานวน 
1 ชุด  7) อุปกรณในการชารจแบตเตอรี่ขนาด 24 โวลต
20 แอมปจํานวน 1 ชุด 8) แบตเตอรี่เลือกใชขนาด 12 
โวลต จํานวน 2 กอน และใชรูปแบบการตอวงจรอนุกรม

Rt = Rr + Rg + Ra (1) 
1 

Rt = Rr + Rg (2) 
1 

Rr = Kr.W (3) 
1 

Rg = W. sin Ɵ (4) 
1 

T = F.r (5) 
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แบตเตอรี่ ไดแรงดันเทากับ 24 โวลต  รายการอุปกรณ
แสดงดังรูปภาพที่ 2 
 

 
 
 
 
 

 
 
 

 

 

 

รูปภาพที่ 2อุปกรณสงกําลังและอุปกรณควบคุม 

2.4.2 วงจรการควบคุม 
การออกแบบวงจรไฟฟาควบคุมรถเข็นผาผูปวยโดยมี

หลักการทํางงานของวงจรดังนี้ จากรูปภาพที่ 3 เริ่มจาก
แหลงจายแรงดันไฟฟากระแสตรง 24 โวลต ไปยังชุด
กลองควบคุมมอเตอร ซึ่งชุดกลองควบคุมนี้จะทําหนาที่
ปรับลดแรงดันไฟฟา 0 - 24 โวลต จากแบตเตอรี่ โดยมี
สวิทซปรับควบคุมแบบมือหมุนเรง กอนที่จะจายใหกับ
มอเตอรไฟฟากระแสตรง ทําใหสามารถปรับความเร็วรอบ
ของมอเตอรได เนื่องจากความเร็วรอบมอเตอรไฟฟา
กระแสตรงจะแปรผันตามแรงดันที่จายใหกับมอเตอร จึง
สงผลใหการเคล่ือนที่ของรถเข็นชาหรือเร็วตามความ
ตองการของผูควบคุมหรือพนักงานเข็นได การหยุดรถจะ
เปนการหยุดการทํางานของมอเตอรดวยสวิทซเบรกดวย
มือ ชุดกลองควบคุมมอเตอรถูกออกแบบใหมีสวิทซ
เดินหนา-ถอยหลัง เพื่อใหทําหนาที่สลับขั้วไฟฟา บวก – 
ลบ กอนจายไปยังมอเตอรไฟฟา และสงผลทําใหมอเตอร
ไฟฟาเปล่ียนทิศทางในการหมุน ทําใหรถเข็นสามารถ
เดินหนาและถอยหลังได แผงควบคุมมีสวิทซ เปด-ปดหลัก
(On - Off) มีสวิทซกุญแจ เปด – ปด พรอมหลอดไฟ 
LED แจงเตือน มีสวิทซเดินหนา - ถอยหลัง และมี มาตร
วัดเปนหลอดไฟ LED แจงเตือนสถานะแรงดันของ
แบตเตอรี่ ระบบการชารจแบตเตอรี่สามารถชารจโดยการ

นําปล๊ักจากตัวรถเข็นมาตอเสียบกับเตารับไฟฟา AC220 
โวลตได 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปภาพที่ 3 วงจรควบคุมรถเข็นผา 
 

3. ผลการสรางและทดสอบ 
3.1 รูปแบบการสรางและการทดสอบ 

จากการคํานวณออกแบบสามารถสรุปเปนขนาดของ
อุปกรณตางๆ ที่เลือกใชในการสราง รถเข็น ผาผูปวยใน
โรงพยาบาลขับเคล่ือนดวยมอเตอรไฟฟากระแสตรง ดัง
ตารางที่ 2 ไดรูปแบบของตัวรถและการทดสอบจริงดัง
รูปภาพที่ 4 โดยเสนทางในการทดสอบทางราบและ
ทดสอบทางชันเปนเสนทางในการขนสง ผาผูปวย ใน
โรงพยาบาลเสริมงาม รวมเปนระยะทาง ไป-กลับ 300
เมตรตอรอบโดยประมาณ 
ตารางที่ 2สรุปรูปแบบและขนาดตางๆ ของอุปกรณ
ในการสรางรถเข็นผาผูปวย 
 

รายการ ขอมูลเฉพาะ 
1) ขนาดของรถเข็นผา
ผูปวย 

กวาง x ยาวx สงู เทากับ90 x 120 
x 80เซนติเมตรตัวรถแบงออกเปน 2 
ชองเทากันในแนวราบ 

2) ความสามารถใน
การบรรทุกภาระ 

สามารถบรรทุก ภาระไดไมเกิน 100 
กิโลกรัม  รวมน้ําหนักตัวรถแลวหาม

 

 

สวิทซกุญแจ 

สวิทซ ON สวิทซเดินหนา - ถอยหลัง 
วัดแรงดันแบตเตอรี่ 

LED ON 

220 V AC 

ระบบเบรกไฟฟา มือหมุนอัตราเรง 

Motor แบตเตอรี่ 
24 V 18 Ah 

Charger 

กลองควบคุมมอเตอร 

DC  24 V 500 W 

แผงควบคุม 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1) (2) 

(3) (4) 

(7  

 

(5) 

(6) 

 

(8) 

 

 

 

 

 

 

 

 

2) 

(3) (4) 
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เกิน 200 กิโลกรัม 
3) ขนาดมอเตอร มอเตอรDC 500 วัตต 24 โวลตชนิด

มอเตอรเกียรอัตราทดเกียร1:6 
4) ระบบสงถายกําลัง เปนแบบเฟองโซอัตราทดเฟอง1:2  

รายการ ขอมูลเฉพาะ 
5) ระบบเบรก เปนระบบเบรก ไฟฟา แบบตัดวงจร

ระบบไฟฟา 
6) ขนาดแบตเตอรี่ ขนาด 12โวลตจํานวน 2 กอน 
7) ระบบการเพ่ิมอัตรา
เรง 

การเพ่ิมอัตราเรงเปนแบบชนิดมือ
หมุนปรับเรง 

8) ระบบการชารจ
แบตเตอรี่ 

ติดตั้ง ระบบชารจ แบตเตอรี่ในตัว
รถเข็น สามารถเสียบชารจแบตเตอรี่
เขากับเตารับไฟฟา AC220 โวลตได 

9) ระบบลอหนา ลอหนาลอ คตายติดกับเพลา  และ
หมุนไปพรอมกันกับชุดเพลาสงกําลัง 

10) ระบบลอหลัง ลอหลังหมุนฟรีได 360 องศา ไว
สําหรับหมุนบังคับเลี้ยว 

11) ระบบควบคุม เปน ชุดควบคุมมอเตอร DCขนาด  
500 วัตต มีสวิทซกุญแจ เปด-ปด  
ควบคุมวงจร , มี มาตรวัดแสดง
พลังงานแบตเตอรี่, มีสวิทซเดินหนา-
ถอยหลัง 

  

 
 
 
 
 
 
 
(ก) เสนทางเคลื่อนท่ีทางราบ(ข) เสนทางเคลื่อนท่ีขึ้นทางชัน 

รูปภาพที่ 4การทดสอบการเคล่ือนที่ของรถเข็นผา 

3.2 ผลการทดสอบการใชพลังงานของแบตเตอร่ีกรณี
ใชงานตอเน่ือง 
ผลการใชพลังงานของแบตเตอรี่ใชงานตอเนื่องความเร็ว
คงที่เฉล่ียในการเคล่ือนที่ไมเกิน 0.8 m/s ของรถเข็นผา
ผูปวย พบวาไชเวลา 120 นาที หรือ 2 ชั่งโมงที่ยัง
เคล่ือนที่ไดดี หลังจากนั้นแรงดัน ของแบตเตอรี่ก็จะลดลง
เรื่อยๆ อยางตอเนื่องแสดงดังรูปภาพที่ 5 จนไมสามารถ
เอาชนะแรงตานของรถเข็นได สงผลใหรถเคล่ือนที่ชาลง

และหยุดนิ่งในที่สุดและในกรณีทดสอบในเสนทางการ
ขนสงผาผูปวยในโรงพยาบาล 2รอบตอวัน การใชพลังงาน
จากแบตเตอรี่จะใชไดนานกวาการทดสอบตอเนื่อง 
เนื่องจากวาจะมีการหยุดพักการใชงานแบตเตอรี่ทําให
แบตเตอรี่สรางอิเล็กตรอนบวกในชวงที่หยุดพักการใชงาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปภาพที5่แสดงความสัมพันธแรงดันไฟฟาและเวลา 

3.3ผลการทดสอบกรณีขับเคลื่อนในเสนทางขนสงผา
ผูปวยในโรงพยาบาล 

ผลการทดสอบความสัมพันธของกระแสไฟฟาและ
เวลาในการขับเคล่ือนตามเสนทางขนสงผาผูปวยใน
โรงพยาบาล ระยะทางในการขนสงไป -กลับ 300เมตรตอ
รอบที่ความเร็วเฉล่ียในการเคล่ือนที่ไมเกิน 0.8 m/s 
พบวากระแสไฟฟาที่ใชสูงสุด 12.5 แอมปในการเคล่ือนที่
ขึ้นทางชัน 15 องศาในตอนตน เนื่องจากการเคล่ือนที่ขึ้น
ทางชัน จะกอใหเกิดแรงตานทางชัน และสงผลใหรถเข็นมี
ภาระเพิ่มขึ้น กระแสไฟฟาจากแบตเตอรี่จะถูกไหลเขาสู
มอเตอรมากขึ้นตาม จากนั้นก็จะเคล่ือนที่ทางราบและ
ทางขรุขระนอยตามเสนทางการขนสงผาผูปวยใน
โรงพยาบาลแสดงดังรูปภาพที่ 6 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปภาพที่ 6ความสัมพันธกระแสไฟฟากับเวลาในการ

เคล่ือนที่ตามเสนทางการขนสงผาผูปวย 
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ขึ้นทางชัน 15องศา 
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เคล่ือนท่ีทางราบ 
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3.4ผลการทดสอบอายุการใชงานของแบตเตอร่ี 

ผลการทดสอบการใชงานของแบตเตอรี่ใหมตอการ 
ชารจ 1 ครั้งทดสอบการใชงานตามเสนทางในการขนสง
ผา2รอบตอวัน รถเข็นสามารถใชงานได 5 วันตอการ
ชารจ 1 ครั้ง ระยะเวลาในการเก็บประจุไดดีใน 10 
สัปดาห ในชวงแรก การใชงานของแบตเตอรี่จะแปรผัน
โดยตรงกับระยะเวลาในการใชงานของแบตเตอรี่แสดงดัง
รูปภาพที่ 7 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปภาพที่ 7อายุการใชงานของแบตเตอรี ่

4. สรุปผลและอภิปรายผล 
จากการทดสอบรถเข็น ผา ผูปวยในโรงพยาบาล

ขับเคล่ือนดวยมอเตอรดวยไฟฟา กระแสตรง ขนาดบรรจุ 
ภาระรวม ตัวรถแลว ไมเกิน 200 กิโลกรัม สามารถ
เคล่ือนที่ทางราบและเคล่ือนที่ขึ้นทางชัน ไมเกิน15 องศา 
ตามเสนทางในการขนสง ผาผูปวย ในโรงพยาบาล
ระยะทาง ไป-กลับ รวม 300 เมตรตอรอบการขนสงโดย
ประมาน ที่อัตราเร็วไมเกิน 0.8 m/s ไดเปนอยางดี ดาน
การใชงานแบตเตอรี่ รถเข็น ผา ผูปวย สามารถใชงาน
ขับเคล่ือนตอเนื่องเฉล่ีย 2 ชั่วโมงโดยประมาน หรือใชงาน
ในการขนสงผาผูปวยตามเสนทางในการขนสงผาผูปวยใน
โรงพยาบาล  วันละ 2รอบ ได 5 วัน ตอการชารจ
แบตเตอรี่หนึ่งครั้งโดยเฉล่ียกรณีแบตเตอรี่ใหม อายุการ
ใชงานของแบตเตอรี่ใชงานได 10-12เดือนโดยเฉล่ียอยู
ในชวงประสิทธิภาพใชงานไดดี  ดานความพึงพอใจของ
แผนกโภชนาการ ในการทดสอบใชงานรถเข็น ผาผูปวย 
โดยภาพรวมผลการทดสอบในครั้งนี้ อยูในเกณฑดีมาก 
และเปนที่นาพึงพอใจของบุคลากรในแผนกโภชนาการ
โรงพยาบาลเสริมงาม อําเภอเสริมงาม จังหวัดลําปางเปน

อยางมากดานการพัฒนาปรับปรุงและหลากหลายในการ
ใชงาน ในอนาคตถามีการปรับปรุงอาจติดระบบครัทชใน
การสงกําลังเพิ่มเติม เปนทางเลือกในการขับเคล่ือนของ
รถเข็น เชน กรณีเคล่ือนที่ทางราบควรใชการเคล่ือนที่ดวย
แรงเข็นของพนักงานเข็น แตถากรณีเคล่ือนที่ขึ้นทางชัน
อาจเปล่ียนเปนการใชกําลังจากมอเตอรชวยเสริมแรงใน
การเคล่ือนที่ขึ้นทางชัน ทั้งนี้เพื่อชวยยืดอายุการใชงาน
ของมอเตอรและแบตเตอรี่ได 

 
5. กิติกรรมประกาศ 

ขอขอบคุณ โรงพยาบาลเสริมงาม อําเภอเสริมงาม   
จังหวัดลําปาง ที่ให ทุนในการสรางบางสวนและให ขอมูล
ในการออกแบบสรางรถเข็นผาผูปวยในโรงพยาบาลเปน
อยางดี  ขอบคุณ สาขาวิชาเทคโนโลยีเครื่องกล
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา ลําปาง ที่
สนับสนุนในการสรางส่ิงประดิษฐบริการหนวยงาน
ภายนอก และขอขอบคุณมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราช
มงคลสุวรรณภูมิ  ศูนยพระนครศรีอยุธยา หันตรา จังหวัด
พระนครศรีอยุธยา ที่เอื้อสถานที่ในการ ทําวิจัยนี้สําเร็จ
ลุลวงไปดวยดี 
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