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บทคดัย่อ 
บทความนี้นําเสนอการวเิคราะหส์มรรถนะของระบบทําความเยน็

แบบดดูซบั (Adsorption) ทีเ่ชื่อมกบั 4 แหล่งความรอ้นโดยใชว้ธิ ีfinite 
time thermodynamic โดยแบ่งระบบการทํางานเป็นสองช่วง: ช่วงดูด
ซบั – ระเหย และ ช่วงคาย – ควบแน่น ซึง่จากความคดิน้ีจะสามารถ

พจิารณาว่าระบบนี้จะประกอบด้วย 2 วฎัจกัรคอื วฏัจกัรการทําความ
เยน็สาํหรบัชว่งดดูซบั – ระเหย และวฎัจกัรการทาํความรอ้นสาํหรบัช่วง

คาย – ควบแน่น โดยแต่ละวฏัจกัรจะกําหนดค่าสมัประสทิธิ Íความ

ย้อนกลับไม่ได้ aI  และ dI  ตามลําดับ ซึ่งนําไปสู่ความสัมพันธ์
ระหว่างค่าที่เหมาะสมที่สุดของสมัประสทิธ์สมรรถนะกบัภาระการทํา
ความเยน็สงูสดุ  

ผลจากการศกึษาเชงิตวัแปรไดเ้สนอถงึอทิธพิลของอุณหภูมขิอง
แหล่งความรอ้นต่างๆ, ค่าเสมอืนการนําความรอ้นรวมของระบบ ทีม่ี
ผลกระทบต่อค่าสมัประสทิธิ Íสมรรถนะ ค่าภาระการทําความเยน็สูงสุด 
และเวลาของแต่ละช่วงวฎัจกัร ซึง่จะถูกนําไปใชเ้พือ่ออกแบบระบบและ
พฒันาประสทิธภิาพของระบบต่อไป 
 
Abstract 

This is the finite time thermodynamic analysis for the 
performance of an adsorption refrigeration system with four heat 
sources. The system was derived into 2 zones of operations: an 
adsorption-evaporation phase and a desorption-condensation 
phase. The idea was to treat the entire system as a combined 
cycle of a two-heat-sources refrigerator for the adsorption-
evaporation phase and another two-heat-sources heat engine for 
the desorption-condensation phase. Each of these irreversible 
engines was characterized by the irreversibility factors aI  and 

dI  respectively. An optimal relationship between the overall 
coefficient of performance and the maximum cooling load was 
obtained. The detailed parametric study has shown the influence 

of the source/sink temperature, the equivalent thermal 
conductance on the overall coefficient of performance, the 
maximum cooling load and the time phase’s optimum. The result 

would be applied for improvement of the overall system’s 

performance. 
 

1. บทนํา 
ในปจัจุบนัปญัหาโลกรอ้นเป็นปญัหาสําคญัที่หลายฝ่ายให้ความ

สนใจทีจ่ะแกป้ญัหา สว่นหน่ึงของสาเหตุของปญัหามาจากปรากฏการณ์
เรอืนกระจกอนัเน่ืองมาจากการทาํลายชัน้บรรยากาศของสาร CFC [1] 
ซึง่เป็นองคป์ระกอบของสารทํางานทีใ่ชก้นัอย่างแพร่หลายในระบบทํา
ความเย็น ประกอบกบัเทคโนโลยีที่สามารถใช้พลงังานหมุนเวยีน ก็
ไดร้บัความสนใจเป็นอย่างยิง่ ระบบการทาํความเยน็แบบดดูซบัเป็นอกี
ทางเลอืกหน่ึงทีน่่าสนใจ โดยระบบชนิดน้ีไดเ้กดิขึน้เป็นครัง้แรกราวๆ ปี 
ค.ศ. 1909 และไดใ้ชใ้นเชงิพาณิชยใ์นปี ค.ศ. 1920 [2]. และไดพ้ฒันา
จนถงึปจัจบุนั  

เทคโนโลยทีาํความเยน็ชนิดน้ีมขีอ้ดหีลายอยา่ง ไดแ้ก่  
1. สามารถทาํงานไดด้ว้ยแหล่งความรอ้นอุณหภูมติํ่า (คลา้ยกบั

ระบบแบบดูดซบัโดยใชข้องเหลว) ดงันัน้จงึสามารถทีจ่ะประยุกต์ใชก้บั
แหล่งความรอ้นเหลอืใชท้ีท่ ิง้ออกไปโดยไม่ไดเ้กดิประโยชน์ หรอืจะใช้
กบัเทคโนโลยแีสงอาทติยก์ไ็ด ้เป็นตน้ 

2. สารทํางานที่ใช้ในระบบนี้ เป็นสารที่ไม่มีสารทําลายชัน้
บรรยากาศ เชน่น้ํา เมทานอล หรอืแอมโมเนีย เป็นตน้ 

3. ส่วนประกอบหลักในระบบนี้ จะยึดตรึงกับที่ ไม่มีการ
เคลื่อนไหวจงึทาํใหง้า่ยต่อการบาํรุงรกัษา อกีทัง้ยงัสามารถใชก้บัระบบ
ทีม่กีารเคลื่อนไหว เชน่ในพาหนะขนสง่ เป็นตน้ [3,4]  

แต่อย่างไรก็ตามขอ้เสยีของระบบนี้ก็ไม่สามารถที่จะมองขา้มได ้
ซึ่งได้แก่ค่าความเย็นที่ผลิตได้จะเป็นวัฏจักรที่ไม่ต่อเน่ือง (Non-
continuous cycle), ประสทิธภิาพการทาํความเยน็ทีไ่มส่งูมากและยงัใช้
เวลาต่อรอบวฏัจกัรทีน่าน [5]  
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ในบทความนี้เสนอการวเิคราะห์เชงิตวัแปร โดยที่ระบบการทํา
ความเยน็แบบดูดซบัจะถูกแบ่งเป็น 2 วฎัจกัรย่อย คอืวฏัจกัรเครื่องทํา
ความเยน็ และวฎัจกัรเครื่องทําความรอ้น ค่าสมัประสทิธิ Íการยอ้นกลบั
ไม่ไดข้องแต่ละวฎัจกัรจะถูกนํามาประยุกต์ใชก้บักฎขอ้ทีส่องของเทอร์
โมไดนามกิส์ [6-9] ในกระบวนการวเิคราะห์จะใช้สมมติฐานต่อไปน้ี
เพือ่ใหส้ะดวกต่อการพจิารณา 

 - คา่คุณสมบตัทิางกายภาพต่างๆ คงที ่
 - ระบบไมม่กีารสญูเสยีความรอ้น  

 
2. หลกัการวิเคราะหว์ฏัจกัรทัง้ระบบ 

ผงัภาพแสดงส่วนประกอบของระบบทําความเย็นแบบดูดซบัได้
แสดงไวใ้นรูป 1 โดยจะแบ่งช่วงการทํางานเป็น 2 ส่วน โดยส่วนแรก
เป็นช่วงของกระบวนการดดูซบั – ระเหย (adsorption - evaporation) 

โดยตวัดดูซบัซึง่อยูใ่นเจเนอเรเตอร ์จะต่อกบัเครือ่งระเหยผา่นวาลว์ 1V  
ความเยน็ทีผ่ลติไดจ้ากการระเหยของสารทําความเยน็ในเครื่องระเหย 

EQ  โดยมแีหล่งใหค้วามรอ้นภายนอกอุณหภมู ิ SET  โดยทัว่ไปจะเป็น
บรเิวณต้องการความเยน็ ไอที่ระเหยจะถูกดูดโดยตวัดูดซบั ซึ่งจะให้
ความรอ้นจากการดดูซบั AQ  โดยความรอ้นทีเ่กดิขึน้น้ีจะถูกถ่ายเทไป
ยงัแหล่งรบัความรอ้นทีม่อุีณหภูมิ SAT .(อุณหภูมบิรรยากาศ) เมื่อเสรจ็
สิน้ชว่งกระบวนการนี้วาลว์ 1V  จะถกูปิด 

 

 
รปูที ่1 สว่นประกอบของระบบทาํความเยน็แบบดดูซบั 

 
ในสว่นที ่2 คอืช่วงของกระบวนการ คาย – ควบแน่น (desorption 

– condensation) โดยสารดดูซบัในเจเนอเรเตอรจ์ะไหลผา่นไปยงัเครือ่ง

ควบแน่นโดยผ่านวาล์ว 2V  ความรอ้น DQ  จะใหก้บัเจเนอเรเตอร์
เพือ่ใหส้ารดดูซบัคายเอาไอของสารทาํความเยน็ออกมา โดยมแีหล่งให้
ความรอ้นภายนอกอุณหภูม ิ SDT  ซึง่เป็นแหล่งความรอ้นอุณหภูมสิงู 
อาจได้จากความรอ้นทิ้งในอุตสาหกรรม ไอของสารทํางานจะถูกคาย
ออกมาไหลไปสงูเครือ่งควบแน่น โดยความรอ้นจากการควบแน่น CQ  
จะถ่ายเทไปยงัแหล่งรบัความร้อนอุณหภูม ิ SCT .ซึ่งมอุีณหภูมิ
ใกล้เคียงกบับรรยากาศ จากการประยุกต์ใช้กฎข้อแรกของเทอร์โม
ไดนามกิส ์จะได ้

 DCAE QQQQ −=−  (1) 
 
ระบบจะถูกพจิารณาเป็นสองระบบย่อย ได้แก่เครื่องทําความเยน็

แบบย้อนกลับไม่ได้ที่เชื่อมกับแหล่งความร้อน 2 แหล่งสําหรับ

กระบวนการดูดซบั – ระเหย และเครื่องทําความร้อนแบบย้อนกลับ

ไม่ได้ที่เชื่อมกบัแหล่งความร้อน 2 แหล่งสําหรบักระบวนการคาย – 

ควบแน่น สมัประสทิธิ Íสมรรถนะของระบบย่อยทีเ่ป็นเครือ่งทาํความเยน็
คอื 
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และประสทิธิ Íภาพของระบบยอ่ยทีเ่ป็นเครือ่งทาํความรอ้นคอื 

 
D

CD
Q
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=η  (3) 

จากสมการขา้งตน้ ค่าสมัประสทิธิ Íสมรรถนะของระบบรวมสามารถ
เขยีนไดจ้าก αηε ⋅=  หรอื 
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2.1 การวิเคราะหว์ฏัจกัรย้อนกลบัไม่ได้ของเครื่องทาํความเยน็ท่ีมี
แหล่งความร้อน 2 แหล่ง 

รปู 2 แสดงการทํางานของเครื่องทําความเยน็ทีเ่ชื่อมกบั 2 แหล่ง
ความร้อน ความร้อนที่ออกจากแหล่งความร้อนเพื่อที่จะเข้าสู่เครื่อง
ระเหยคอื   

 ( ) evESEEE tTTkQ −=  (5) 
โดยที ่ Ek  คอืค่าการนําความรอ้นรวมในกระบวนการระเหย ET  

คอือุณหภูมขิองสารทาํความเยน็ในเครือ่งระเหย และ evt  คอืเวลาทีใ่ช้
ไปในกระบวนการระเหย 

  
รูปที่ 2 การทํางานของเครื่องทําความเย็นที่มแีหล่งความร้อน 2 

แหล่ง 
ในทํานองเดยีวกนัความรอ้นที่ออกจากตวัดูดซบัสามารถเขยีนได้

ดงัน้ี 
 ( ) adsSAAAA tTTkQ −=  (6) 
โดยที ่ Ak  คอืค่าการนําความรอ้นรวมในกระบวนการดูดซบั AT  

คอือุณหภมูขิองตวัสารดดูซบั และ adst  คอืเวลาทีใ่ชไ้ปในกระบวนการ
ดดูซบั 

จากกฎขอ้แรกของเทอรโ์มไดนามกิส ์จะไดว้า่งานทีใ่ชข้บัเครือ่งทํา
ความเยน็ชนิดน้ีคอื 

 ( ) ( ) adsSAAAevESEE tTTktTTkW −−−=  (7) 
และจากกฎขอ้ทีส่องจะไดว้า่คา่เอนโทรปีทีเ่ปลีย่นไปของสารทาํงาน

คอื 

 
( ) ( ) 0=

−
−

−
=Δ

Aa

adsSAAA

E

evESEE
TI

tTTk
T

tTTkS  (8) 

โดยที ่ aI  คอืค่าสมัประสทิธิ Íการยอ้นกลบัไม่ไดภ้ายในของระบบ 
[9] สาํหรบัช่วงกระบวนการดูดซบั – ระเหย พบว่าถา้ 1=aI  ระบบนี้
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กจ็ะเป็นระบบทีย่้อนกลบัได้ และถ้า 11 <aI  ระบบก็จะเป็นระบบที่
ยอ้นกลบัไมไ่ด ้ 

จากความสมัพนัธข์า้งตน้ ค่าอุณหภูมขิองสารทํางานภายในเครื่อง
ระเหยจะเขยีนขึน้ใหมไ่ด ้

 
evE

E
SEE tk

QTT −=  (9) 

และอุณหภมูขิองสารทาํงานภายในตวัดดูซบัคอื 
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ค่าสมัประสทิธิ Íสมรรถนะของระบบย่อยทีเ่ป็นเครือ่งทาํความเยน็จะ
เขยีนใหมไ่ดค้อื 
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 (11) 
โดยในช่วงเวลาทีใ่ชไ้ปในกระบวนการระเหยจะเท่ากบัเวลาทีใ่ชใ้น

กระบวนการดูดซบั adsev tt =  และให ้ AEr kkk +=  เป็นผมรวม
ของค่าการนําความรอ้นของทัง้สองส่วน ทําอนุพนัธส์มการ (11) เทยีบ
กบั Ek  และ Ak  เพื่อหาค่าที่เหมาะสมที่สุดสําหรบัค่าสมัประสทิธิ Í
สมรรถนะ จะได ้
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นําไปแทนคา่ในสมการ (11) จะได ้
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2.2 การวเิคราะหว์ฏัจกัรยอ้นกลบัไม่ไดข้องเครื่องทําความรอ้นที่

เชือ่มตดิกบั 2 แหล่งความรอ้น 
รปู 3 แสดงการทํางานของเครื่องทําความรอ้นทีเ่ชื่อมกบั 2 แหล่ง

ความรอ้น ความรอ้นทีถ่่ายใหแ้ก่ระบบในกระบวนการคายคอื 
 ( ) desDSDDD tTTkQ −=  (16) 
โดยที ่ Dk  คอืค่าการนําความรอ้นรวมของกระบวนการคาย DT  

คอือุณหภมูขิองสารทาํความเยน็กระบวนการคาย และ dest  คอืเวลาที่
ใชไ้ปในกระบวนคาย 

ในทํานองเดียวกันความร้อนที่ถ่ายเทออกจากกระบวนการ
ควบแน่นคอื 

 ( ) condSCCCC tTTkQ −=  (17) 
โดยที ่ Ck  คอืค่าการนําความรอ้นรวมในกระบวนการควบแน่น 

CT  คอือุณหภูมขิองตวัสารทํางานในเครื่องควบแน่น และ condt  คอื
เวลาทีใ่ชไ้ปในกระบวนการควบแน่น 

  
รูปที่ 3 การทํางานของเครื่องทําความร้อนที่มแีหล่งความร้อน 2 

แหล่ง 
 
จากกฎขอ้แรกของเทอรโ์มไดนามกิส ์จะไดว้า่งานทีใ่ชข้บัเครือ่งทํา

ความรอ้นชนิดน้ีคอื 
 ( ) ( ) desSDDDcondCSCC tTTktTTkW −−−=  (18) 
และจากกฎขอ้ทีส่องจะไดว้า่คา่เอนโทรปีทีเ่ปลีย่นไปของสารทาํงาน

คอื 
( ) ( )

0=
−

−
−

=Δ
Dd

desSDDD

C

condCSCC
TI

tTTk
T

tTTk
S  (19) 

โดยที ่ dI  คอืค่าสมัประสทิธิ Íการยอ้นกลบัไม่ไดภ้ายในของระบบ 
[9] สาํหรบัชว่งกระบวนการคาย – ควบแน่น พบวา่ถา้ 1=dI  ระบบน้ี

กจ็ะเป็นระบบทีย่้อนกลบัได้ และถ้า 11 <dI  ระบบก็จะเป็นระบบที่
ยอ้นกลบัไมไ่ด ้(ระบบจรงิ)  

จากความสัมพันธ์ข้างต้นอุณหภูมิของสารทํางานขณะเกิด
กระบวนการคายคอื 

 
desD

D
SDD tk

QTT −=  (20) 

และอุณหภมูขิองสารทาํงานภายในเครือ่งควบแน่นคอื 
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 (21) 

คา่สมัประสทิธิ Íภาพของระบบยอ่ยทีเ่ป็นเครือ่งทาํความรอ้นจะเขยีน
ใหมไ่ดค้อื 

⎟⎟
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⎛
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⎣
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QT

IT
Q
Q

1
11η  (22) 

โดยในช่วงเวลาทีใ่ชไ้ปในกระบวนการควบแน่นจะเท่ากบัเวลาทีใ่ช้
ในกระบวนการคาย descond tt =  และให้ DCh kkk +=  เป็น
ผลรวมของค่าการนําความรอ้นของทัง้สองสว่น ทาํอนุพนัธส์มการ (22) 
เทียบกับ  Dk  และ  Ck  เพื่ อหาค่ าที่ เ หมาะสมที่ สุ ดสํ าหรับ
ประสทิธภิาพการทาํความรอ้น จะได ้

 0=
∂
∂

Dk
η  ได ้ d

D

h I
k
k

+= 1  (23) 
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 0=
∂
∂

Ck
η  ได ้

dC

h
Ik

k 11+=  (24) 

นําไปแทนคา่ในสมการ (22) จะได ้

 

desdes

D
SD

dSC

tK
QT

IT

−
−=1η  (25) 

โดยที ่ 
( )21 d

CD
des

I

kkK
+

+
=  (26) 

2.3 การหาคา่สมัประสทิธิ Íสมรรถนะทีเ่หมาะสมทีส่ดุของระบบ 

จากสมการข้างต้นค่าสัมประสิทธิ Íสมรรถนะของระบบรวมจะ
สามารถเขยีนใหอ้ยูใ่นรปูความสมัพนัธใ์หมด่งัน้ี   
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  (27) 
จากสมการขา้งต้นจะมคี่าตวัแปร และค่าคุณสมบตัติ่างๆมากมาย 

เพือ่ใหส้ะดวกต่อการวเิคราะหส์มการขา้งตน้จะถูกทาํใหอ้ยู่ในรปูตวัแปร
ไรม้ติ ิจะไดส้มัประสทิธิ Íสมรรถนะในรปูตวัแปรไรม้ติ ิ
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จากสมการ (28) พบว่าความสมัพนัธท์ีใ่หค้่าสมัประสทิธิ Íสมรรถนะ
ทีเ่หมาะสมทีส่ดุคอื 
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3. ผลการวเิคราะห ์
โดยกาํหนดใหค้า่ตวัแปรต่างๆทีใ่ชว้เิคราะหข์ ัน้พืน้ฐานจะกาํหนดให้

ดงัต่อไปน้ี 

SCT =300.15 K, SET =285.15 K 

SAT =298.15 K, SDT =373.15 K 

และคา่ adsK~ = desK~  
ซึง่เป็นค่าเบือ้งตน้ทีก่ําหนดใหก้บัระบบ ในสว่นของการวเิคราะหน้ี์

จะแสดงผลของตัวแปรต่างๆ ที่มีผลต่อค่าสัมประสิทธิ Íสมรรถนะที่

เหมาะสมทีส่ดุ optε  และคา่การทาํความเยน็ไรม้ติสิงูสดุ ( )optEQ~  

 
3.1 ผลกระทบของคา่สมัประสทิธิ Íการยอ้นกลบัไมไ่ด ้ aI  และ dI  

 
รปูที ่4 ผลของการเปลีย่นแปลง aI  และ dI  ทีก่ระทบต่อ optε  

 

 
รูปที่  5 ผลของการ เปลี่ ยนแปลง aI  และ  dI  ที่ก ร ะทบ

ต่อ ( )optEQ~  

ตามหลักทฤษฎี ระบบจะมีประสทิธิภาพน้อยลงเมื่อระบบเข้าสู่
สภาวะยอ้นกลบัไมไ่ด ้ 

จากรูป 4 พบว่าในกรณีที่สภาวะย้อนกลบัไม่ได้ในส่วนของช่วง
กระบวนการดูดซบัน้อยกว่าช่วงกระบวนการคาย ad II <  สมรรถนะ
ของระบบจะสงูกวา่ในกรณีของการยอ้นกลบัไมไ่ดข้องช่วงกระบวนการ
คายซบัน้อยกว่าช่วงกระบวนการดูดซบั ad II >  แต่ในทางตรงกนั
ขา้มจากรูปที่ 5 ในกรณีของ ad II >  จะสามารถให้ค่าการทําความ
เยน็สงูสดุ สงูกวา่กรณ ี ad II <  
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3.2 ผลกระทบของอุณหภมูขิองแหล่งความรอ้น  
ในส่วนน้ีได้ทําการแปรค่าอุณหภูมขิองแหล่งความร้อนอื่นๆ โดย

แสดงในรปูอุณหภมูไิรม้ติ ิ(เปรยีบเทยีบกบัอุณหภมูขิองแหล่งความรอ้น
ในช่วงกระบวนการดูดซับ SAT  ซึ่งโดยทัว่ไปจะเป็นอุณหภูมิ
บรรยากาศ) 

 

 
รปูที ่6 ผลของการเปลี่ยนแปลง SET~  ที่กระทบต่อ optε  (1) 

และ ( )optEQ~ (2) 

 

 
รปูที ่7 ผลของการเปลี่ยนแปลง SCT~  ที่กระทบต่อ optε  (1) 

และ ( )optEQ~ (2) 

 
จากรูปที ่6 และ 7 พบว่าระบบจะมสีมรรถนะทีด่กีว่าถา้มอุีณหภูมิ

ของแหล่งความรอ้นทีเ่ครือ่งระเหย SET~  สงู และมอุีณหภูมขิองแหล่งรบั

ความรอ้นทีอ่อกจากเครื่องควบแน่น SCT~  ตํ่า โดยจะพบว่าแหล่งความ
รอ้นที่รบัความรอ้นจากเครื่องควบแน่นควรมคี่าน้อยกว่า แหล่งความ
รอ้นทีร่บัความรอ้นจากกระบวนการดูดซบั แต่ในรูปที ่8 พบว่าถา้เพิม่

อุณหภูมขิองแหล่งจ่ายความรอ้นในกระบวนการคาย SDT~  จะส่งผลให้

ค่าความเยน็สูงสุด ( )optEQ~  ที่ได้สูงขึน้แต่สมัประสทิธิ Íสมรรถนะ optε  

จะลดลงเมื่อผา่นค่าทีเ่หมาะสมทีสุ่ด โดยจะไดค้่า SDT~  ทีช่่วง 1.45 เท่า
ของอุณหภมูขิองแหล่งความรอ้นในชว่งกระบวนการดดูซบั  

 
รปูที ่8 ผลของการเปลี่ยนแปลง SDT~  ที่กระทบต่อ optε  (1) 

และ ( )optEQ~ (2) 

 
3.3 ผลกระทบของค่าการนําความรอ้นเสมอืน ของแต่ละช่วงการ

ทาํงาน  
พบวา่เมือ่ค่าการนําความรอ้นเสมอืนไรม้ติขิองช่วงกระบวนการดูด

ซบั-ระเหย adsK~  สูงขึ้น จะได้ค่าที่เหมาะสมที่สุดของสมัประสิทธิ Í

สมรรถนะ optε  สงูขึน้ดว้ย  

 
รปูที ่9 ผลของการเปลีย่นแปลง adsK~  ทีก่ระทบต่อ optε  

แต่ค่าการทําความเยน็ไรม้ติสิูงสุด ( )optEQ~  จะลดลงเมื่อค่า adsK~  

มากกวา่ 0.45 โดยประมาณ 
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รปูที ่10 ผลของการเปลีย่นแปลง adsK~  ทีก่ระทบต่อ ( )optEQ~  

 
3.4 ผลกระทบของตวัแปรอื่นๆ ที่มตี่อเวลาของแต่ละช่วงการ

ทาํงาน 
เน่ืองจากระบบทําความเยน็ชนิดน้ีความเยน็ทีไ่ดจ้ะไม่ต่อเน่ืองอกี

ทัง้เวลาต่อวฏัจกัรทีน่าน ในส่วนน้ีแสดงการวเิคราะหผ์ลกระทบจากตวั
แปรต่างๆ ที่มตี่อค่าเวลาของแต่ละช่วงการทํางาน ช่วงเวลาที่ดทีี่สุด
ของแต่ละวัฎจักรควรจะมีช่วงเวลาของกระบวนการดูดซับ-ระเหย 
เท่ากบักระบวนการคาย-ควบแน่นเพื่อทีจ่ะใหก้ารทํางานสามารถผลติ
ความเยน็แบบต่อเน่ืองได ้(กรณใีชต้วัดดู-คาย 2 ตวั)  

จากรูปที่ 11-13 พบว่าอุณหภูมขิองแหล่งจ่ายและรบัความรอ้นที่
ส่วนต่างๆ มีผลต่อเวลาที่จะใช้ในแต่ละช่วง แต่ทัง้น้ีต้องคํานึงถึง
ประสทิธภิาพของระบบดว้ย 

 
รปูที ่11 ผลของการเปลีย่นแปลง SET~  ทีก่ระทบต่อ optt~  

 
รปูที ่12 ผลของการเปลีย่นแปลง SCT~  ทีก่ระทบต่อ optt~  

 
รปูที ่13 ผลของการเปลีย่นแปลง SDT~  ทีก่ระทบต่อ optt~  

 
4. สรปุ 
จากการวเิคราะหต์วัแปรทีเ่กีย่วขอ้งกบัระบบการทําความเยน็แบบ

ดูดซับ  เราสามารถหาผลเฉลยซึ่ง เ ป็นค่าที่ เหมาะสมที่สุดของ
สัมประสิทธิ Íสมรรถนะและค่าการทําความเย็นสูงสุดของระบบ ที่
อุณหภูมขิองสิง่แวดลอ้มกําหนดมา ซึง่สามารถจะนําไปเป็นขอ้กําหนด
เบือ้งตน้ในการใชเ้ครื่องทําความเยน็ชนิดน้ีเพื่อทีจ่ะใหไ้ดป้ระสทิธภิาพ
สงูสดุ  
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